Desvios PIKO con motor de movimiento lento

bajo tablero

Los desvios PIKO pueden motorizarse en superficie con el motor de bobinas de PIKO. Este mismo
motor puede montarse también bajo tablero con el accesorio 55273 de PIKO. Pero para quien
guiera dar un mayor realismo al movimiento del espadin del desvio, existe la opcion de montar un
motor lento Tillig (ref 86110). El montaje de estos motores no es sencillo si no se ha hecho
alguna vez, por lo que le hemos preguntado al famoso modelista Salvador Vila de “Maquetas Vila”
como los monta el. Esta colaboraciéon nos muestra su forma de trabajo.

La planificacion del punto de colocacién exacto del desvio es clave para el éxito y buen funcionamiento de
un motor debajo de tablero. Por esto, después de dibujar los planos con un programa de disefio como
WinRail, procedo a trasladarlo al tablero. Marcaremos el punto exacto donde se sitla la pieza que mueve
el espadin del desvio, sefialando concretamente el punto “central” del recorrido.

A continuacion, y después de trazar con ayuda
de una regla una cruz que nos situe dicho punto
central, procedo a taladrar un agujero de 8 mm.

Es muy importante que el centrado sea correcto
porque esto es lo que nos garantiza que el
espadin podra moverse adecuadamente en todo
su recorrido.

Colocamos ahora el desvio en su posicion definitiva y lo
fijamos al tablero. Una répida inspeccion nos permitira
observar que el pequefio agujero en la pieza que mueve
el espadin ha quedado centrado en el agujero. Por este
agujero deslizaremos el alambre que ha de mover el
desvio.




Montamos el alambre, tal como se indica en las instrucciones que se suministran con el motor Tillig. Este
motor viene con dos alambres. En nuestro caso hemos elegido el mas grueso. Conecto a una salida de
transformador de 16 V (ver esquema en la pagina siguiente) y situo el alambre en el punto central del
recorrido, manteniendo para ello la conexiéon durante el tiempo necesario. Se introduce el alambre por el
agujero y seflalamos la posicion en que debera atornillarse. En este punto nos serd de gran ayuda observar
el alambre que hemos colocado en el motor. El nos guiara para elegir la posicién correcta.

o

Las tres imagenes de la péagina siguiente, nos muestran como buscar la posicion correcta del motor.
Moveremos lentamente el motor hasta que el alambre quede en posicion vertical respecto al tablero.
Observar que en las dos imagenes de la izquierda, el alambre esta “torcido”. Solo en la imagen de la
derecha se observa que esta vertical. Esta es la posicion correcta del motor.

Siguiente



http://www.trenes-aguilo.com/

Desvios PIKO con motor de movimiento lento

bajo tablero ¢ 2

Ahora nos queda marcar los puntos donde
colocaremos los tornillos de sujecién (no se
suministran con el motor), colocar el motor
deslizando el alambre por el agujero de la
pieza que mueve el espadin y atornillar el
motor en su posicion definitiva.

Para ello marco con un punzén
el punto elegido y, después de
realizar un primer paso de
rosca con el propio tornillo y
retirandolo de nuevo, coloco el
motor y procedo a atornillarlo
en su posicion definitiva. Los
tornillos de sujecibn no se
suministran con el motor. Al
colocar el motor debemos
asegurarnos que hemos
deslizado el alambre por el
agujero de la pieza que mueve
el espadin. El esquema nos
muestra como queda la
instalaciéon final. El alambre que
se suministra es
suficientemente largo para un
grosor de tablero méximo de 35
mm.

TILLIG 86110




Con unos alicates recortaremos el alambre
sobrante, dejandolo de tal modo que quede
unos 2 mm por debajo del carril. El desvio
estara listo para funcionar.

Este motor nos da opcidn a retrosefializar la posiciéon del desvio en un panel de control en analégico. En el
siguiente esquema se utilizan para ello los cables gris y verde. Si se utiliza con desvios que requieren
polarizacion, disponemos de los cables marrén y azul para llevarlo a cabo.

Comun motor

Conmutador 1

Motor 1

Retrosenal 2
Motor 2

Retrosenal 1

Conmutador 2

Comun conmutador Cableado del
86110 de Tillic Esquema de cableado de un

motor lento Tillig 86 110

Si deseamos utilizarlo en digital, bastara
conectarlo a un decoder del tipo IMP-MOT-DCC
tal como indica el esquema. Como es habitual en
este tipo de decoders distribuidos por Trenes-
Aguilo, la alimentacion se realiza mediante un
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transformador normal de modelismo, con lo que
ahorramos consumir corriente digital. Si estamos
utilizando una central con LocoNet, podemos
realizar un panel de control para activar el

Decoder 20H50 IMP-MOT-DCC desvio con pulsadores y retrosefalizar su
posicion mediante LED’s. Para ello utilizariamos
un Switch-Control (Uhlenbrock 63410).

Transformador alterna 16 v

maran

rojo Montaje en digital con el decoder IMP-MOT-DCC para 4
Corriente digital motores.
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Con los elementos adecuados, es facil disponer de una L5
maqueta profesional. Es solo cuestibn de animarnos a .= .
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Vista generl del taller de Maquetas Vila
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